
Esimerkki 13: Sivusuunnassa tukematon taivutettu palkki 
 

Lasketaan teollisuushallin nosturipalkin taivutuskestävyys, kun palkin sivutuentojen väli on Lcr = 4 
m ja kuorma vaikuttaa ylälaipalla.  Palkin teräslaji on S355.  Pituudella Lcr palkkia tarkastellaan 
kiepahduksen suhteen varmalle puolelle haarukkalaakeroituna rakenteena. 
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Palkin poikkileikkaustiedot: HEA 200, h = 190 mm, b = 200 mm, tf = 10 mm, tw = 6,5 mm, r = 18 
mm,  iy = 82,8 mm,  iz = 49,8 mm,  Iy = 3692104 mm4,  Iz = 1336104  mm4,  IT =20,98104 mm4,     
Iw = 108000106 mm6,  A = 5383 mm2,  Wpl,y = 429103 mm3 
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Poikkileikkausluokka taivutetun uuman perusteella: 
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Poikkileikkausluokka puristetun laipan perusteella: 
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Profiili kuuluu poikkileikkausluokkaan 2. 

 

Palkin poikkileikkauksen taivutuskestävyys: 
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Palkin kiepahduskestävyys: y
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Tässä tapauksessa profiili on kaksoissymmetrinen, jolloin: 
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z0 = vääntökeskiön etäisyys painopisteestä (kaksoissymmetrinen poikkileikkaus, z0 = 0), 

za = etäisyys painopisteestä kuorman vaikutuskohtaan poikkileikkauksen korkeussuunnassa, za > 0 

painopisteen yläpuolella, za < 0 painopisteen alapuolella, tässä tapauksessa a
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(a) LT yleisen tapauksen mukaisesti (LT = 0,21, taulukon 6.4 perusteella): 
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(b) LT valssattujen profiilien mukaisesti (LT = 0,34, taulukon 6.5 perusteella): 
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